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1.
Cel ćwiczenia

Poznanie metod pomiaru błędów przekładników prądowych do zabezpieczeń. Wykonanie pomiaru błędów dla przekładników klasy P oraz TP.

2.
Podstawy teoretyczne

Przekładniki prądowe klasy P (Protective) – dokładność jest określana przez błąd całkowity 
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 dla symetrycznego prądu pierwotnego w stanie ustalonym (rdzeń ferromagnetyczny nielinearyzowany)

Przekładniki klasy TP (Transient Performance) – dokładność jest określana przez chwilowy błąd szczytowy: 
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 dla przekładników klasy TPX (rdzeń ferromagnetyczny nielinearyzowany) i TPY (rdzeń ferromagnetyczny nieznacznie nielinearyzowany) oraz 
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 dla klasy TPZ (rdzeń ferromagnetyczny silnie linearyzowany).

Przykładów przebiegi prądu pierwotnego i''p(t) z maksymalnym udziałem składowej aperiodycznej oraz prądu magnesującego (prądu błędu) i''((t) pokazano na rysunku 1.
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Rys. 1
Przykładowe przebiegi czasowe prądu pierwotnego i prądu błędu przekładników klasy TP (wszystkie wielkości sprowadzone do strony wtórnej)

a) prąd pierwotny (Tp = 50ms, Kssc=17),

b) prąd błędu dla klas TPX i TPX,
c) prąd błędu dla klasy TPY.
Przekładniki prądowe klasy TPZ mają silnie linearyzowane obwody magnetyczne. Wypadkowa szczelina powietrzna ma długość geometryczną równą sumie długość szczelin cząstkowych. Na rys. 2 pokazano rdzeń ferromagnetyczny przekładnika o czterech szczelinach składowych.
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Rys. 2
Rdzeń silnie linearyzowanego obwodu ferromagnetycznego

przekładnika klasy TPZ
3.
Badania laboratoryjne

3a.
Układy pomiarowe

Zestawić pokazany na rys. 3 układ pomiarowy do wyznaczania przebiegów chwilowych prądów podczas sprawdzania dokładności przekładników klasy TP.
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Rys. 3
Schemat układu pomiarowego do wyznaczania przebiegów chwilowych prądu pierwotnego i prądu błędu przekładnika prądowego
Zestawić pokazany na rys. 4 układ pomiarowy do wyznaczania przebiegu prądu magnesującego w zastępczej metodzie prądu stałego.
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Rys. 4
Schemat układu pomiarowego do wyznaczania przebiegu prądu magnesującego

przekładnika prądowego w zastępczej metodzie prądu stałego
Zestawić pokazany na rys. 5 układ pomiarowy do wyznaczania błędu całkowitego przy przetężeniach przekładników prądowych klasy P.
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Rys. 5
Schemat układu pomiarowego do wyznaczania błędu całkowitego

przekładnika prądowego klasy P przy przetężeniach
3b.
Wyniki badań

A. W układzie pokazanym na rys. 3 wyznaczyć i zarejestrować przebiegi prądu pierwotnego i prądu błędu (prądu magnesującego) dla krańcowo różnego udziału składowej aperiodycznej probierczego prądu zwarciowego.

B. W układzie pokazanym na rys. 4 wyznaczyć i zarejestrować przebieg prądu magnesującego w zastępczej metodzie prądu stałego.
C. W układzie pokazanym na rys. 5 wyznaczyć znamionowy prąd graniczny przekładnika prądowego.

4.
Opracowanie wyników pomiaru

Na podstawie zarejestrowanych przebiegów należy:

· Określić wartość stałej czasowej obwodu pierwotnego i błędu szczytowego chwilowy przekładnika prądowego oznaczonego jako „przekładnik klasy TPZ”. (p. 3.b ust. A)

· Na podstawie przebiegu prądu magnesującego otrzymanego w p. 3b. ust. B wyznaczyć wartość stałej czasowej obwodu wtórnego Ts a następnie błędu szczytowego chwilowego składowej okresowej prądu.

Skorzystać z następujących zależności:
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(patrz rys. 6)
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Rys. 5
Przykładowy przebieg prądu magnesującego w zastępczej metodzie prądu stałego

· Na podstawie wyniku pomiaru wykonanego wg p. 3b. ust. C określić wartość współczynnika ALF (Accuracy Limiting Factor).

3.
Wnioski i uwagi końcowe
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